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1. Wstep

Miedzywydziatowe Studenckie Koto Naukowe Zastosowania Metod Sztucznej Inteligencji Al-
METH od 2006 roku zrzesza studentéw Politechniki Slaskiej, bedacych pasjonatami szeroko
pojetej robotyki mobilnej i sztucznej inteligencji. Na dana chwile w ramach Kofa aktywnie
dziata grupa 52 studentéw z réznych wydziatéw, m.in.: Wydziat Mechaniczny Technologiczny,
Wydziat Matematyki Stosowanej, Wydziat Automatyki, Elektroniki i Informatyki oraz Instytut
Fizyki - Centrum Naukowo Dydaktyczne.

Nad poczynaniami studentéw czuwa grupa opiekunéw naukowych, w sktad ktérej wchodza:
e prof. dr hab. Wojciech Moczulski,
e dr hab. inz. Piotr Przystatka, prof PS,
e dr inz. Wawrzyniec Panfil,
e dr inz. Matgorzata Muzalewska,
e dr inz. Andrzej Jatowiecki.
Oraz opiekunowie pomocniczy:
e dr inz. Pawet t¢j,
e mgr inz. Witold Krafczyk.

e mgr inz. tukasz Gateczka

Aktualnie w ramach dziatalnosci Kota realizowanych jest pie¢ gtéwnych projektéw:

e Silesian Phoenix,

Integral Senso,

AI-DIAG,

Silesian Erne,

ReXiO.
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W ramach niniejszego raportu przedstawiono dziatania SKN Zastosowania Metod Sztucznej

Inteligencji realizowane w roku 2024. Raport zostat podzielony na nastepujace rozdziaty:

Rozdziat 1 - bedacy wstepem do niniejszego raportu,

Rozdziat 2 - stanowiacy informacje na temat zmian w wtadzach Kota,
Rozdziat 3 - w ktérym zaprezentowano liste aktualnych cztonkéw Kota,
Rozdziat 4 - opisujacy dziatania projektu Silesian Phoenix w ostatnim roku,
Rozdziat 5 - opisujacy dziatania projektu Integral Senso w ostatnim roku,
Rozdziat 6 - opisujacy dziatania projektu AI-DIAG w ostatnim roku,
Rozdziat 7 - opisujacy dziatania projektu Silesian Erne w ostatnim roku,
Rozdziat 8 - opisujacy dziatania projektu ReXiO w ostatnim roku,

Rozdziat 9 - konkursy finansowania projektéw studenckich két naukowych w ramach

programu Inicjatywa Doskonatosci - Uczelnia Badawcza,

Rozdziat 10 - konkursy finansowania projektéw realizowanych z uczniami szkét ponad-

podstawowych w ramach programu Inicjatywa Doskonatosci - Uczelnia Badawcza,
Rozdziat 11 - stanowiagcy sprawozdanie finansowe za rok 2024,
Rozdziat 12 - podsumowujacy dziatalno$¢ popularnonaukowa i promocyjna Kota,

Rozdziat 13 - lista prac dyplomowych oraz projektéw inzynierskich realizowanych przy

wspotpracy z Kotem,
Rozdziat 14 - liste Sponsoréw, wspierajacych dziatalno$¢ Kota w 2024 roku,
Rozdziat 15 - podziekowania dla oséb zaangazowanych w dziatalnos¢ Kota w 2024 roku,

Rozdziat 16 - plany na rok 2025.
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2. Zarzad Kota na rok akademicki 2024 /2025

W trakcie Walnego Zgromadzenia Cztonkéw SKN Zastosowania Metod Sztucznej Inteligencji
AI-METH, ktére odbyto sie w dniu 4 listopada 2024 roku, przeprowadzono gtosowanie ma-
jace na celu powotanie kolejnego prezesa SKN na rok akademicki 2024-2025. Tym samym

zakonczono kadencje zarzadu w sktadzie:

Radostaw Kepa - prezes SKN,

Julia Nowak - cztonek zarzadu,

Jakub Gurgul - cztonek zarzadu,

Karol Wilk - cztonek zarzadu,

W wyniku gtosowania, na funkcje prezesa SKN zostat powotany Radostaw Kepa, ktéry na-
stepnie wybrat pozostatych cztonkéw zarzadu. Zarzad SKN na rok akademicki 2024-2025
przedstawia si¢ nastepujaco:

Radostaw Kepa - prezes SKN,

Jakub Gurgul - cztonek zarzadu,

Karol Wilk - cztonek zarzadu,

Sebastian Lesnikowski - cztonek zarzadu,

Jakub Konsek - cztonek zarzadu,

Daniel Slusarz - cztonek zarzadu.
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3. Lista cztonkdow

Tab. 1: Lista cztonkéw projektu Silesian Phoenix — Cze$¢ |

Lp Imie Nazwisko Wydziat/Instytut

1 Adam Twardecki Mechaniczny Technologiczny

2 Amelia Janek Matematyki Stosowane;j

3 Andrzej Slusarski Automatyki, Elektroniki i Informatyki

5 Barttomiej Strzyz Organizacji i Zarzadzania

4 Barttomiej Kokot Mechaniczny Technologiczny

6 Bartosz Bdzionek Budownictwa

7 Bartosz Zenowicz Gérnictwa, Inzynierii Bezpieczenstwa i Automatyki

Przemystowe]

8 Daniel Sledz Elektryczny

9 Dawid Domagata Budownictwa

10 Dominik Witodarczyk Mechaniczny Technologiczny

11 Izabella Kuchta Mechaniczny Technologiczny

12 Jakub Breczewski Instytut Fizyki

13 Jakub Gurgul Matematyki Stosowane;j

14 Jakub Grabowski Mechaniczny Technologiczny

15 Jerzy Bieniek Mechaniczny Technologiczny

16 Julia Bronny Mechaniczny Technologiczny

17 Karolina Mertin Instytut Fizyki

18 Marcin Jaroszek Mechaniczny Technologiczny

19 Michat Pyka Mechaniczny Technologiczny

20 Michat Fojtzik Mechaniczny Technologiczny
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Tab. 2:

Lista cztonkéw projektu Silesian Phoenix — Cze$¢ |1

Lp Imie Nazwisko Wydziat/Instytut
21 Mitosz Stowiak Mechaniczny Technologiczny
22 Oskar Gérka Mechaniczny Technologiczny
23 Patryk Stawczyk Mechaniczny Technologiczny
24 Piotr Kubara Elektryczny
25 Radostaw Kepa Mechaniczny Technologiczny
26 Urszula Cojg Automatyki, Elektroniki i Informatyki
27 Wiktoria Kuczmik Organizacji i Zarzadzania
28 Wojciech tozinski Mechaniczny Technologiczny
29 Wojciech Kotarski Mechaniczny Technologiczny

Tab. 3: Lista cztonkéw projektu Integral Senso
Lp. Imie Nazwisko Wydziat/Instytut
1 Julia Balcar Mechaniczny Technologiczny
2 Kornelia Boczkowska Mechaniczny Technologiczny
3 Oskar Chtopas Automatyki, Elektroniki i Informatyki
4 Karol Wilk Mechaniczny Technologiczny
5 Karol Gawronski Elektryczny
6 Kamil Parkitny Inzynierii srodowiska i energetyki
7 Stanistaw Girek Mechaniczny Technologiczny
8 Kamil Jakut Automatyki, Elektroniki i Informatyki
9 Mateusz Szkrzypiec Automatyki, Elektroniki i Informatyki
10 Radostaw Szewczyk Automatyki, Elektroniki i Informatyki
11 Dawid Polczyk Automatyki, Elektroniki i Informatyki
12 Mateusz Pientka Elektryczny
13 Konrad Puchalski Elektryczny
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Tab. 4: Lista cztonkéw projektu Al-DIAG

Lp. Imie Nazwisko Wydziat /Instytut

1 Jakub Konsek Mechaniczny Technologiczny

2 Kamil Zielonka Mechaniczny Technologiczny

3 Mateusz Korzonek Mechaniczny Technologiczny

4 Karol Lech Mechaniczny Technologiczny

5 Michat Puzon Mechaniczny Technologiczny

6 Aleksander Janusz Mechaniczny Technologiczny
Tab. 5: Lista cztonkéw projektu Silesia Erne

Lp. Imie Nazwisko Wydziat/Instytut

1 Amanullah Amanullah Mechaniczny Technologiczny

2 Sebastian Lesnikowski Mechaniczny Technologiczny

Tab. 6: Lista cztonkéw projektu ReXiO

Lp. Imie Nazwisko Wydziat /Instytut

1 Daniel Slusarz Mechaniczny Technologiczny

2 tukasz Gateczka Mechaniczny Technologiczny

3 Kinga Grabarczyk Matematyki Stosowane;j
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4. Projekt Silesian Phoenix

Zespot koncentruje sie na projektowaniu i rozwijaniu mobilnych platform robotycznych, zna-
nych jako taziki eksploracyjne. Ich budowa stuzy pogtebianiu wiedzy z zakresu robotyki mobil-
nej oraz zastosowan sztucznej inteligencji. Obecnie prace badawczo-rozwojowe skupiaja sie na
najnowszej wersji platformy — Phoenix IlI.

Grupe tworzy 29 studentéw reprezentujacych siedem wydziatéw: Mechaniczny, Technolo-
giczny, Matematyki Stosowanej, Automatyki, Elektroniki i Informatyki, Budownictwa, Elek-
tryczny, Goérnictwa, Inzynierii Bezpieczenstwa i Automatyki Przemystowej oraz Organizacji i
Zarzadzania, a takze Instytut Fizyki. W 2024 roku do zespotu dofaczyto 13 nowych cztonkéw,
w tym 7 studentéw pierwszego roku.

Od pazdziernika 2021 roku funkcje lidera projektu petni inz. Jakub Gurgul. Opiekunem
zespotu jest dr inz. Andrzej Jatowiecki, pracownik Katedry Podstaw Konstrukcji Maszyn (RMT
6) na Wydziale Mechanicznym Technologicznym.

Zespot dzieli sie na 5 sekcji:
e programistyczng, kierowana przez inz. Jakuba Gurgula
e mechaniczng, kierowana przez Dominika Wtodarczyka

e elektroniczng, kierowang przez Radostawa Kepe

naukowa, kierowanga przez inz. Urszule Cojg

promocji i marketingu, kierowang przez inz. Jakuba Gurgula

Phoenix I

Phoenix Ill to najnowsza wersja fazika eksploracyjnego rozwijanego przez zespét. Projekt ten
faczy innowacyjne rozwigzania inzynieryjne z nowoczesnymi technologiami, umozliwiajac ro-
botowi realizacje ztozonych zadan w wymagajacym Srodowisku. tazik zostat zaprojektowany
z mysla o eksploracji terenéw niedostepnych dla ludzi, co czyni go idealnym narzedziem do

zastosowan naukowych i przemystowych.
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Phoenix lll - opis techniczny
Uktad jezdny

Phoenix Il wykorzystuje czterokotowy uktad jezdny oparty na mechanizmie rocker z dwiema
belkami réznicujacymi. Rozwigzanie to zapewnia ptynne pokonywanie nieréwnosci terenu przy
jednoczesnym utrzymywaniu stabilnej pozycji korpusu wzgledem podtoza. Kazde z két posiada
niezalezny uktad napedowy.

Ramie robotyczne

Gtéwny system interakcji robota z otoczeniem stanowi szeSciostopniowe ramie robotyczne
zaprojektowane przez zespét Silesian Phoenix. Kazdy stopien swobody napedzany jest pre-
cyzyjnym silnikiem BLDC, co pozwala na dokfadne sterowanie i elastyczno$¢ ruchéw. Ramie

zakonczone jest chwytakiem, ktéry umozliwia manipulacje przetagcznikami i pokrettami.

Uktad komunikacji

Niezawodna i stabilna komunikacja z operatorem jest kluczowa dla efektywnej pracy robota.
Phoenix Il wykorzystuje dwuzakresowy modut Wi-Fi pracujacy na czestotliwosciach 2,4 GHz
oraz 5,0 GHz. Uktad automatycznie wybiera optymalne pasmo transmisji w zaleznosci od sity

sygnatu.

Uktad obliczeniowy

Serce systemu Phoenix Ill stanowi rozproszona architektura obliczeniowa, w ktérej gtéwna
jednostka obliczeniowa petni role centralnego kontrolera odpowiedzialnego za przetwarzanie
danych i generowanie polecen dla systemdw wykonawczych, komunikacje z operatorem, ana-
lize danych z uktadu wizyjnego. Nizszy poziom systemu obstugiwany jest przez niezalezne
jednoptytkowe komputery zarzadzajace poszczegdlnymi modutami robota. Dzieki takiemu po-
dejéciu mozliwe jest szybkie i efektywne przetwarzanie danych, co przektada sie na ptynnosc i

niezawodnos¢ dziatania platformy.
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Rys. 1: Phoenix Il pod koniec roku
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Canadian International Rover Challenge 2024

W sierpniu 2024 roku nasz zesp6t wzigt udziat w prestizowych zawodach Canadian International
Rover Challenge (CIRC) 2024 w Kanadzie. Sposréd 20 druzyn z catego Swiata zajeliémy 8.
miejsce, co stanowifo dla nas znaczace osiggniecie na arenie miedzynarodowe;.

Najwiekszy sukces odniesliSmy w misji Arm Dexterity, gdzie nasi operatorzy wykazali sie
wyjatkowa precyzjg w sterowaniu ramieniem robotycznym. To wtasnie w tym zadaniu Phoenix
[1l pokazat petnie swoich mozliwosci, a nasze umiejetnosci zostaty docenione wysoka punktacja.

Nasza zaawansowana platforma Phoenix Ill, wyposazona w 10 kamer, pozwalata na precy-
zyjna obserwacje otoczenia i nawigacje bez utraty jakosci obrazu. Innowacyjne podwozie, wy-
konane niemal w catosci z materiatéw kompozytowych dostarczonych przez firme Cosmotech,
znacznie obnizyto wage tazika w poréwnaniu z konkurencyjnymi konstrukcjami, co zwiekszyto
jego mobilnos¢ i efektywnosc.

projekt zostat wspoétfinansowany z budzetu panstwa w ramach zadania zleconego przez
Ministra Nauki pt. " Udziat zespotu Silesian Phoenix w miedzynarodowych zawodach Canadian
Rover Challenge 2024" . Przyznane wsparcie wyniosto 100 000 zt, a catkowity budzet projektu
siegnat 175 000 zt. Srodki te umozliwity rozwéj technologii, udoskonalenie konstrukcji tazika

oraz pokrycie kosztéw zwigzanych z udziatem w zawodach.

|

Rys. 2: Silesian Phoenix na zawodach CIRC 2024
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Publikacje naukowe

Zastosowanie sond elektrycznych do badan na rzecz zréwnowazonego rolnictwa oraz
podtrzymania zycia na Marsie w kontekscie przysztych misji zatogowych: Breczewski J.,
Cojg U., W: Przeglad osiagnie¢ studenckich két naukowych dziatajacych przy KPKM.
Tom Il / Wylezot Marek (red.), Katedra Podstaw Konstrukcji Maszyn. Wydziat Me-
chaniczny Technologiczny. Politechnika Slaska, 2024, nr 159, Wydawnictwo Katedry
Podstaw Konstrukcji Maszyn, s.5-15, ISBN 978-83-60759-34-9

System nawigacji globalnej dla autonomicznych robotéw mobilnych: Krafczyk Witold,
Gurgul Jakub, W: Przeglad osiggnie¢ studenckich két naukowych dziatajacych przy
KPKM. Tom Il / Wylezot Marek (red.), Katedra Podstaw Konstrukcji Maszyn. Wydziat
Mechaniczny Technologiczny. Politechnika Slaska, 2024, nr 159, Wydawnictwo Katedry
Podstaw Konstrukcji Maszyn, s.17-28, ISBN 978-83-60759-34-9

System analizy sygnatéw wibroakustycznych na platformie mobilnej w kontekscie sys-
temu wibroizolacyjnego: Gurgul J., Stawczyk P., Bogacki S. [i in.], W: Przeglad osiagnie¢
studenckich k6t naukowych dziatajacych przy KPKM. Tom II / Wylezot Marek (red.),
Katedra Podstaw Konstrukcji Maszyn. Wydziat Mechaniczny Technologiczny. Politech-
nika Slqska, 2024, nr 159, Wydawnictwo Katedry Podstaw Konstrukcji Maszyn, s.29-41,
ISBN 978-83-60759-34-9

Koncepcja pasywnych elementéw ttumienia drgan na platformie mobilnej Phoenix IlI:
Gurgul J., Stawczyk P., Bogacki S. [i in.], W: Przeglad osiagnie¢ studenckich két na-
ukowych dziatajacych przy KPKM. Tom Il / Wylezot Marek (red.), Katedra Podstaw
Konstrukcji Maszyn. Wydziat Mechaniczny Technologiczny. Politechnika Slaska, 2024,
nr 159, Wydawnictwo Katedry Podstaw Konstrukcji Maszyn, s.43-59, ISBN 978-83-
60759-34-9

Whtodarczyk D., Jatowiecki A.: Analiza numeryczna kompozytowego ramienia typu roc-
ker zastosowanego w taziku Phoenix Ill, W: Metody komputerowe — 2024. Studencka
konferencja naukowa, Gliwice, czerwiec 2024 / Fedelinski Piotr, Dziatkiewicz Grzegorz,
Ptaszny Jacek (red.), 2024, Politechnika Slaska, ISBN 978-83-951185-5-5, s. 109-112

Kepa R., Slusarski A., Jatowiecki A.: Zabezpieczenia uktadéw elektronicznych na plat-
formie mobilnej Phoenix Ill, W: Metody komputerowe — 2024. Studencka konferencja
naukowa, Gliwice, czerwiec 2024 / Fedelinski Piotr, Dziatkiewicz Grzegorz, Ptaszny Ja-
cek (red.), 2024, Politechnika Slaska, ISBN 978-83-951185-5-5, s. 29-32

Gurgul J., tozinski W., Jatowiecki A.: Aktywne sterowanie skrecaniem przedniej i tyl-
nej osi na przyktadzie tazika Phoenix IlI, W: Metody komputerowe — 2024. Studencka
konferencja naukowa, Gliwice, czerwiec 2024 / Fedelinski Piotr, Dziatkiewicz Grzegorz,
Ptaszny Jacek (red.), 2024, Politechnika Slaska, ISBN 978-83-951185-5-5, s. 25-28
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Prace dyplomowe

W ramach projektu w 2024 roku zakonczono z sukcesem cztery projekty inzynierskie zwigzane
z tematyka fazika. Dzieki temu cztonkowie zespotu mogli pogodzi¢ obowigzki wynikajace z

toku studidéw z praca w projekcie.

e Jakub Gurgul, Model planowania optymalnej trasy dla numerycznego modelu terenu
z zastosowaniem algorytméw grafowych, opiekun prof. dr hab. inz. Marcin Wozniak,
Wydziat Matematyki Stosowane;j

e Szymon Bogacki, Projekt i konstrukcja modularnego systemu dystrybucji zasilania
dla tazika Phoenix Ill, opiekun dr inz. Andrzej Jatowiecki, Wydziat Mechaniczny Tech-

nologiczny

e Patryk Stawczyk, Opracowanie koncepcji niezaleznego ukfadu zawieszenia fazika Pho-
enix Ill, opiekun dr inz. Andrzej Jatowiecki, Wydziat Mechaniczny Technologiczny

e Rafat Zientek, Projekt i konstrukcja mocowania kota w mobilnej platformie jezdnej

Phoenix Ill, opiekun dr inz. Andrzej Jatowiecki, Wydziat Mechaniczny Technologiczny

Plany na 2025 rok

Na nadchodzacy rok nasz zespdt planuje intensyfikacje dziatan promocyjnych oraz udziat w
licznych wydarzeniach, zaréwno krajowych, jak i miedzynarodowych. Dzigki aktywnej obecno-
$ci na konferencjach, targach technologicznych i wydarzeniach popularnonaukowych chcemy
nie tylko zwigkszy¢ rozpoznawalnos¢ projektu, ale takze inspirowa¢ innych do rozwijania swoich
pasji zwigzanych z robotyka i inzynieria. W ramach tych dziatan planujemy réwniez stworze-
nie nowego interaktywnego stoiska, ktére pozwoli odwiedzajagcym na blizsze poznanie naszego
tazika i technologii, nad ktérymi pracujemy. Stoisko to bedzie wykorzystywane podczas nad-
chodzacych eventéw i festiwali naukowych, umozliwiajac odwiedzajacym bardziej angazujace
doswiadczenie interakcji z nasza technologia.

Najwazniejszym celem na przyszty rok jest udziat w zawodach Canadian International Ro-
ver Challenge (CIRC) 2025, do ktérych przygotowujemy nasz tazik Phoenix Ill. Pracujemy
nad dostosowaniem jego konstrukcji oraz systeméw do wymagan konkursowych, aby jak naj-
lepiej sprosta¢ wyzwaniom, ktére czekaja nas podczas rywalizacji. Zebrane doswiadczenia z
poprzednich edycji pozwalaja nam na jeszcze lepsze przygotowanie strategii oraz wprowadzenie
niezbednych usprawnien, ktére moga przetozy¢ sie na wyzsze wyniki w klasyfikacji koncowej.

Jesli chodzi o rozwdj Phoenix Ill, naszym priorytetem jest opracowanie nowej wersji mani-
pulatora, ktéry zostanie wyposazony w enkodery absolutne na kazdej osi. Dzieki temu bedziemy
mogli znaczaco zwiekszy¢ precyzje sterowania, a w potaczeniu z algorytmami kinematyki od-
wrotnej poprawimy doktadnosc¢ i efektywnos¢ wykonywanych operacji. Kolejnym istotnym ele-
mentem modernizacji jest projekt nowej iteracji opon, ktére zapewnig lepsza przyczepnosé i

optymalizacje trakcji, co przetozy sie na wieksza stabilno$¢ jazdy w trudnym terenie.
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Na druga potowe roku planujemy intensywne wdrazanie algorytmoéw sztucznej inteligencji,
szczegdlnie w zakresie nawigacji autonomicznej. Rozwijane algorytmy pozwola na bardziej
efektywne mapowanie terenu, lepsze wykrywanie przeszkdd oraz zwiekszenie samodzielnosci
fazika w realizacji misji eksploracyjnych. Wprowadzenie tych usprawnien znaczaco podniesie
nasze mozliwosci konkurencyjne na CIRC 2025, a takze pozwoli na dalszy rozwdj technologii,
ktére moga znalez¢ zastosowanie w przysztych misjach badawczych, zarédwno na Ziemi, jak i
w przestrzeni kosmicznej.

Odtaczenie projektu

Pod koniec 2024 roku rozpoczeliémy rozmowy o przysztosci naszego zespotu, ktére doprowa-
dzity do decyzji o wydzieleniu Silesian Phoenix jako niezaleznego Studenckiego Kota Nauko-
wego. W 2025 roku oficjalnie zakonczymy ten proces, co da nam wieksza autonomie i pozwoli
lepiej zarzadzac projektami, pozyskiwaé fundusze oraz nawigzywaé nowe wspdtprace.

Na czele kota stanie Jakub Gurgul jako prezes i lider sekcji programistycznej, Dominik Wto-
darczyk obejmie funkcje wiceprezesa i kierownika sekcji mechanicznej, a Radostaw Kepa bedzie
odpowiadat za elektronike i systemy sterowania. Naszym opiekunem naukowym pozostanie dr
inz. Andrzej Jatowiecki.

Dzieki tej zmianie bedziemy mogli jeszcze bardziej skupié sie na rozwoju technologii, popu-
laryzacji nauki i udziale w miedzynarodowych zawodach. Przed nami CIRC 2025, do ktérego
przygotujemy Phoenix Ill, dostosowujac go do nowych wyzwan. To bedzie dla nas kolejny krok
w kierunku dalszego rozwoju i umacniania pozycji Silesian Phoenix w $wiecie robotyki.

Gliwice, - 2023 - -15/277 -



5. Projekt Integral Senso

Gtéwnym celem zespotu Integral SENSO jest projektowanie oraz konstruowanie wyspecjali-
zowanych urzadzen terapeutycznych i edukacyjnych, wspierajacych osoby z niepetnosprawno-
Sciami. Cztonkowie zespotu w trakcie pracy zgtebiaja wiedze z zakresu projektowania, elek-
troniki, mechaniki, informatyki, programowania, mechatroniki oraz zagadnien zwiazanych z
terapiami dla oséb z niepetnosprawnosciami. Urzadzenia opracowywane w ramach projektu
Integral SENSO powstajg we wspdtpracy ze Specjalnym Osrodkiem Szkolno-Wychowawczym
w Dabrowie Gérniczej.

Zespét aktywnie uczestniczy w spotkaniach i konsultacjach ze specjalistami z Osrodka oraz
bierze udziat w akgji charytatywnej ,Swiat lubi ludzi, ktérzy lubig Swiat. Poznaj Swiat zmy-
stami” . Dzieki tym dziataniom konstruowane urzadzenia s3 $cisle dopasowane do rzeczywistych
potrzeb podopiecznych Osrodka.

Rekrutacja prowadzona w semestrze letnim 2024 roku zaowocowata dotaczeniem nowych czton-
kéow do zespotu. Obecnie w projekcie uczestniczy 15 studentéw. Prace nad urzadzeniami pro-
wadzone s3 w mniejszych grupach roboczych, w ktérych kazdy z cztonkéw otrzymuje indywi-
dualne zadanie. Taki model organizacji umozliwia jednoczesne projektowanie i konstruowanie
kilku urzadzen.

Od marca 2024 roku funkcje lidera projektu petni Karol Wilk. Opiekunem projektu, niezmiennie
od chwili jego powstania, pozostaje dr inz. Matgorzata Muzalewska, natomiast role opiekuna
pomocniczego sprawuje dr inz. Pawet t.¢;.

Serdeczne podzigkowania kierujemy do firmy AIUT za wsparcie sponsorskie, ktére znaczaco

przyczynito sie do realizacji naszych dziatan.

Wydarzenia i osiggniecia
EDUAL oraz Lab Open Days

W dniach 11-12.04.2024 mieliSmy zaszczyt zaprezentowal projekt Integral SENSO na VII
Konferencji EDUAL organizowanej przez Wydziat Mechaniczny Technologiczny. W tym samym
czasie odbyty sie Lab Open Days, ktére daty nam mozliwos¢ oprowadzenia ucznidéw szkét
érednich po naszych laboratoriach na Politechnice Slaskiej i opowiedzenia im co wiecej o

mozliwosciach ciekawszego studiowania poprzez uczestnictwo w Kole.
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Rys. 4: EDUAL oraz Lab Open Days

Wizyta w SOSW w Dabrowie Gdrniczej

W piatek, 19 kwietnia 2024 roku, odwiedzilismy Specjalny Osrodek Szkolno-Wychowawczy dla
Dzieci i Mtodziezy Niepetnosprawnej w Dabrowie Gérniczej. Podczas wizyty mielismy okazje
zaprezentowac nasze kolejne urzadzenia terapeutyczne i edukacyjne. Spotkalismy sie z niezwy-
kle cieptym przyjeciem, a zainteresowanie oraz entuzjazm dzieci sprawity, ze to doswiadczenie

byto dla nas wyjatkowo inspirujace. Szczegdlnie istotne byto to dla naszych nowych rekrutéw,
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Rys. 5: EDUAL oraz Lab Open Days

dla ktérych byta to pierwsza wizyta w Osrodku. Serdecznie dziekujemy wszystkim Nauczycie-
lom, Terapeutom i Pracownikom Osrodka za zaangazowanie oraz otwartos¢ na wspdtprace.
Panstwa praca na rzecz rozwoju dzieci z niepetnosprawnosciami jest nieoceniona. Cieszymy
sie, ze mozemy by¢ czescig tego procesu i mamy nadzieje, ze nasze urzadzenia przyczynig sie
do jeszcze wiekszych sukceséw oraz wsparcia rozwoju podopiecznych Osrodka.

Rys. 6: SOSW w Dabrowie Gérniczej

Wizyta w Zespole Szkolno-Przedszkolnym w Gérkach Slaskich

W piatek, 10 maja 2024 roku, odwiedzilismy Zespdt Szkolno-Przedszkolny im. Jana Pawta
Il w Gérkach Slaskich, gdzie zaprezentowaliémy nasze zrobotyzowane stanowisko edukacyjne.
Dzieki uprzejmosci Pani Dyrektor oraz Grona Pedagogicznego, a w szczegdlnosci Pani Agnieszki
Gateczka-Lasak, mieliSmy mozliwos$¢ przeprowadzenia badan nad roboterapia z uczniami klasy
1.

Podopieczni z klasy Pani Agnieszki wykazali sie ogromnym zaangazowaniem i entuzjazmem.
Oproécz badan, przeprowadziliémy dla dzieci takze zajecia pokazowe z zakresu robotyki.
Przedstawiciele projektéw ReXio oraz IntegralSENSO mieli po raz kolejny przyjemnos$¢ praco-

wac z wyjatkowymi uczniami, realizujac jedng ze swoich pasji — roboterapie.
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Serdecznie dziekujemy catemu Gronu Pedagogicznemu za otwarto$¢ i zaangazowanie, ktére

umozliwity nam realizacje tego cennego doswiadczenia.

Rys. 7: Wizyta w Zespole Szkolno-Przedszkolnym w Gérkach Slaskich
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Podsumowanie projektu ,Swiat lubi ludzi, ktérzy lubig $wiat. Poznaj $wiat zmy-
stami” — Spotkanie z Terapeutami SOSW

W czwartek, 13 czerwca 2024 roku, odbyto sie spotkanie zespotu Integral SENSO z przedsta-
wicielkami Specjalnego Osrodka Szkolno-Wychowawczego w Dabrowie Gérniczej, majace na
celu podsumowanie tegorocznej edycji projektu ,Swiat lubi ludzi, ktérzy lubig $wiat. Poznaj
Swiat zmystami”. W spotkaniu ze strony Osrodka uczestniczyty: Pani Magdalena Nowak, Pani
Jolanta Zabuska-Mamczur oraz Pani Dyrektor Matgorzata Dolinska—Stanek.

Podczas rozméw zaprezentowane zostaty najnowsze urzadzenia terapeutyczne i edukacyjne
opracowane przez zesp6t Integral SENSO. Urzadzenia te powstaty z mysla o wsparciu pracy
terapeutdéw oraz ufatwieniu procesu rehabilitacji i rozwoju podopiecznych Osrodka. Przedsta-
wione rozwigzania spotkaty sie z pozytywnym odbiorem, a otrzymane sugestie i uwagi ze strony
specjalistéw stanowig dla zespotu cenne wskazdwki do dalszego udoskonalania projektéw.
Spotkanie byto réwniez okazja do oméwienia planéw na kolejny rok akademicki. Ustalono kie-
runki dalszej wspétpracy, ktéra obejmowaé bedzie realizacje nowych, innowacyjnych rozwiazan
wspierajacych terapie dzieci i mtodziezy z niepetnosprawnosciami. Zespdt Integral SENSO z
entuzjazmem podejmuje sie¢ nowych wyzwan, majac na celu nieustanny rozwdj technologii
wspomagajacych rozwdj sensoryczny i poznawczy podopiecznych Osrodka. Serdecznie dzieku-
jemy przedstawicielkom Specjalnego Osrodka Szkolno-Wychowawczego za owocng wspdtprace,

zaangazowanie oraz inspirujace rozmowy, ktére niezmiennie motywuja nas do dalszej pracy.

Rys. 8: Projekt ,Swiat lubi ludzi, ktérzy lubig $wiat. Poznaj $wiat zmystami”

Warsztaty z roboterapii i robotyki w przedszkolu i szkole podstawowej

W czerwcu, tuz przed wakacjami, cztonkowie naszego kota naukowego ponownie odwiedzili
mtodszych entuzjastéw nauki! Dzieki wsparciu naszej Opiekun, dr inz. Matgorzaty Muzalew-
skiej, przeprowadzilismy zajecia w Przedszkolu SportArt P7 oraz Szkole Podstawowej nr 1
im. Rudolfa Zareby w Tychach. W ramach roboterapii, prowadzonej przez mgr inz. tukasza
Gateczke i inz. Julie Nowak, studenci przeprowadzili badania w przedszkolu, angazujac dzieci
do interakcji ze stanowiskiem zrobotyzowanym powstatym w projekcie IDUB. Byto to nie-

zwykle cenne doswiadczenie, pozwalajace na praktyczne zastosowanie roboterapii w pracy z
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Rys. 9: Projekt ,Swiat lubi ludzi, ktérzy lubig $wiat. Poznaj $wiat zmystami”

najmtodszymi.

Nastepnie odwiedzilimy szkote podstawowa, gdzie przeprowadzilismy zajecia z robotyki.
Uczniowie mieli okazje zobaczyé w akcji zaawansowane systemy robotyczne — platforme kro-
czaca Unitree Gol Edu oraz cobota UR10. Prezentacje wzbudzity ogromne zainteresowanie i
liczne pytania, co pokazato, jak bardzo mtodzi ludzie s3 ciekawi nowych technologii.

Rados¢ dzieci i ich zaangazowanie przyniosty nam wiele satysfakcji, a pozytywne efekty przepro-
wadzonych badan dodatkowo umocnity nas w przekonaniu o wartosci roboterapii. Serdecznie

dziekujemy za piekny dyplom oraz owocng wspotprace!

Rys. 10: Warsztaty z roboterapii i robotyki

Udziat w Nocy Naukowcéw Politechniki Slaskiej

W ramach kolejnej edycji Nocy Naukowcéw Politechniki Slaskiej cztonkowie kota naukowego
zaprezentowali swoje projekty, w tym interaktywne zabawki terapeutyczne. Wydarzenie cieszyto
sie duzym zainteresowaniem, a nasze stanowisko odwiedzito wielu uczestnikéw, zaréwno dzieci,
jak i dorostych.

W trakcie wydarzenia mielismy zaszczyt gosci¢ Dyrektor Osrodka Szkolno-Wychowawczego dla
Dzieci i Mtodziezy Niepetnosprawnej w Dabrowie Gérniczej, Paniag mgr Matgorzate Dolinska-
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Stanek, oraz terapeutki Pania Magdalene Nowak i Pania Jolante Zabuske-Mamczur. Obecnos¢
przedstawicieli placéwki umozliwita wymiane doswiadczen oraz omdwienie potencjalnych za-
stosowan opracowywanych przez nas rozwigzan w pracy z dzie¢mi.

Na stanowisku prezentowane byty interaktywne zabawki, ktére spotkaty sie z duzym zaintere-
sowaniem. Dzieci miaty okazje przetestowal ich dziatanie, natomiast doro$li zadawali pytania
dotyczace praktycznych aspektéw ich wykorzystania w terapii. Na wszystkie pytania odpo-
wiadata Pani Magdalena Nowak, wspierajac nas swoim doswiadczeniem i wiedzg. Dziekujemy
wszystkim uczestnikom za aktywne zainteresowanie naszymi projektami. Juz rozpoczelismy

przygotowania do kolejnej edycji, podczas ktérej planujemy zaprezentowaé nowe rozwigzania.

Rys. 11: Udziat w Nocy Naukowcéw Politechniki Slaskie]
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Rys. 12: Udziat w Nocy Naukowcéw Politechniki Slaskie]

Spotkanie z terapeutkami Specjalnego Osrodka Szkolno-Wychowawczego w Dabro-
wie Goérniczej

W dniu 21 pazdziernika odbyto sie spotkanie cztonkéw kota naukowego z terapeutkami Specjal-
nego Osrodka Szkolno-Wychowawczego dla Dzieci i Mtodziezy Niepetnosprawnej w Dabrowie
Gérniczej — Paniag Magdaleng Nowak oraz Paniag Jolantg Zabuska-Mamczur.

Podczas spotkania zaprezentowane zostaty nowe pomysty i rozwigzania technologiczne w za-
kresie urzadzen terapeutycznych. Prezentacje spotkaty sie z pozytywnym odbiorem, a tera-
peutki podzielity sie cennymi uwagami i sugestiami dotyczacymi praktycznego zastosowania
opracowywanych rozwigzan. Wymiana doswiadczen pozwolita na wypracowanie nowych kie-
runkéw rozwoju projektéw, ktére beda realizowane w najblizszych miesigcach.

Celem wspétpracy jest nieustanne doskonalenie narzedzi wspomagajacych rozwdj dzieci, umoz-
liwiajacych im lepsze poznawanie Swiata poprzez zmysty. Spotkanie to stanowito istotny krok
w kierunku dalszej integracji nauki i terapii.
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Rys. 13: Spotkanie z terapeutkami Specjalnego Osrodka Szkolno-Wychowawczego w Dabrowie Gér-
niczej

Rys. 14: Spotkanie z terapeutkami Specjalnego Osrodka Szkolno-Wychowawczego w Dabrowie Gér-
niczej
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Wizyta w Specjalnym Osrodku Szkolno-Wychowawczym w Dabrowie Gérniczej

W $érode, 27 listopada, cztonkowie naszego kota naukowego odwiedzili Specjalny Osrodek
Szkolno-Wychowawczy dla Dzieci i Mtodziezy Niepetnosprawnej w Dabrowie Gornicze;j.
Podczas spotkania zaprezentowane zostaty najnowsze urzadzenia terapeutyczne, ktére na-
stepnie zostaty skonsultowane z terapeutkami — Panig Magdalena Nowak oraz Panig Jolantg
Zabuska-Mamczur. Wymiana doswiadczen pozwolita na uzyskanie cennych wskazéwek doty-
czacych dalszego rozwoju projektéw. Dzieci z ogromnym entuzjazmem testowaty prezentowane
rozwigzania, co dostarczyto nam wielu inspiracji do dalszej pracy. Spotkanie miato nie tylko
charakter edukacyjny, ale réwniez dostarczyto uczestnikom wiele pozytywnych emocji.
Serdecznie dziekujemy Dyrekcji, Nauczycielom, Terapeutom oraz Pracownikom Osrodka za
serdeczne przyjecie, zaangazowanie i otwartos¢ na wspdtprace. Liczymy na kolejne wspdlne
inicjatywy, ktére przyczynia sie do dalszego doskonalenia rozwigzan wspomagajacych rozwéj

dzieci.

Rys. 16: Wizyta w Specjalnym Osrodku Szkolno-Wychowawczym w Dabrowie Gérnicze;j
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Udziat w 8. Slaskim Festiwalu Nauki w Katowicach

W dniach 7-9 grudnia 2024 roku cztonkowie naszego kota naukowego, w ramach projektu
Integral SENSO, uczestniczyli w 8. Slaskim Festiwalu Nauki w Katowicach. Podczas wydarzenia
zaprezentowane zostaty interaktywne urzadzenia i pomoce dydaktyczne wspierajace rozwdj
zmystéw u dzieci z niepetnosprawnosciami oraz zaburzeniami sensorycznymi. Stoisko cieszyto
sie duzym zainteresowaniem odwiedzajacych, co pozwolito na szeroka prezentacje naszych
projektéw i ich potencjalnych zastosowan.

Festiwal stanowit réwniez okazje do wymiany doswiadczen z pasjonatami nowych technolo-
gii oraz specjalistami zajmujacymi sie innowacjami w edukacji i terapii. Inspirujace rozmowy
oraz mozliwos¢ interakcji z uczestnikami dostarczyty cennych wskazéwek do dalszego rozwoju
naszych rozwigzan. Wydarzenie przebiegto w atmosferze otwartosci i naukowej pasji, pozosta-

wiajac wiele pozytywnej energii i nowych pomystéw na przysztos¢.

Rys. 17: 8. Slaski Festiwal Nauki
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6. Projekt AI-DIAG

Najwazniejszym realizowanym przez Zesp6t projektem byta modernizacja oraz rozwdj stano-
wiska demonstratora technologii Przemystu 4.0, ktérego celem byto odtworzenie warunkdéw
istniejacych w $rodowisku przemystowym. Projekt koncentrowat sie na modernizacji uktadu
elektrycznego i hydraulicznego demonstratora oraz wdrozeniu systemu symulacji i jego urucho-
mieniu. Gtéwnym obiektem prac badawczo-rozwojowych byto stanowisko obejmujace integracje
urzadzen w sieci Profibus i Profinet.

Rys. 18: Stanowisko Demonstratora Technologii Przemystu 4.0 modernizowane w ramach projektu
grupowego Al-DIAG

Ze wzgledu na brak odpowiednich zasobéw kadrowych zaréwno projekt Al-DIAG, jak i samo
stanowisko demonstracyjne przez pewien czas nie byty rozwijane. Dopiero od roku 2024, po-
dazajac za wtasnymi zainteresowaniami, grupa pieciu studentéw — Mateusz Korzonek, Mi-
chat Puzon, Karol Lech, Jakub Konsek, Kamil Zielonka — pod przewodnictwem prof. Piotra
Przystatki ponownie podjetfa sie zadania modernizacji stanowiska. Kazdy z wymienionych stu-
dentéw zostat zaangazowany w rézne aspekty projektu, obejmujace: programowanie w TIA
Portal, uruchamianie urzadzen i czujnikéw obecnych na stanowisku, testowanie systeméw ste-
rowania, modernizacje uktadéw elektrycznych i hydraulicznych oraz symulowanie uszkodzen w

Srodowisku wirtualnym.

Realizowane projekty

W ramach dziatalnosci Studenckiego Kota Naukowego AI-METH w 2024 roku, w ramach pro-

gramu Inicjatywa Doskonatosci — Uczelnia Badawcza (IDUB), zrealizowano projekty badawcze:

e Demonstrator technologii dla Przemystu 4.0 — uktad symulacji uszkodzen sensoréw ci-

$nienia,
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e Demonstrator technologii dla Przemystu 4.0 - ukfad symulacji uszkodzen zbiornikéw

cieczy.

Ich celem byto opracowanie metod diagnozy i predykcji awarii czujnikdw stosowanych w
systemach przemystowych, co pozwala na zwiekszenie niezawodnosci proceséw technologicz-
nych. Prace obejmowaty modelowanie awarii sensoréw, opracowanie architektury systeméw
diagnostycznych, konfiguracje sterowania w Srodowisku TIA Portal oraz wdrozenie interfejsu
HMI umozliwiajacego monitorowanie wynikdw w czasie rzeczywistym. Przeprowadzone testy
laboratoryjne pozwolity na ocene skutecznosci zaprojektowanych rozwigzan i ich optymalizacje.
Opracowane systemy demonstracyjne moga znalez¢ zastosowanie w przemysle jako narzedzia

do badan i edukacji, wspierajac rozwéj metod prewencyjnej konserwacji.

Prace dyplomowe

W 2024 roku w ramach dziatalnosci kota naukowego studenci zrealizowali pie¢ prac inzynier-
skich, wszystkie $cisle powigzane ze stanowiskiem demonstratora technologii 4.0. Opracowane
projekty stanowig solidng baze do dalszych badan i rozwoju stanowiska, otwierajac droge do
nowych innowacyjnych rozwigzan. Wszystkie uzyskane wyniki zostaty szczegétowo opisane w

pracach studentéw:

e Jakub Konsek, Projekt symulacji uszkodzen zaworéw regulacyjnych, opiekun dr hab. inz.
Piotr Przystatka, Wydziat Mechaniczny Technologiczny,

e Mateusz Korzonek, Projekt stanowiska do symulacji uszkodzen sensoréw przyptywu cie-

czy, opiekun dr. inz. Wojciech Jamrozik, Wydziat Mechaniczny Technologiczny,

e Kamil Zielonka, Projekt systemu sterowania pompy hydraulicznej do demonstratora tech-
nologii Przemystu 4.0, opiekun dr hab. inz. Piotr Przystatka, Wydziat Mechaniczny
Technologiczny,

e Michat Puzon, Projekt stanowiska do symulacji uszkodzen zbiornikéw cieczy, opiekun
dr. inz. Sebastian Rzydzik, Wydziat Mechaniczny Technologiczny,

e Karol Lech, Projekt stanowiska do symulacji uszkodzen sensoréw cisnienia, opiekun dr.

inz. Wojciech Jamrozik, Wydziat Mechaniczny Technologiczny.

Dziatalno$¢ promocyjna

W ramach dziatalnosci promocyjnej prezentowaliSmy mate stanowisko przemystowe na wy-
stawie dziatalnosci két naukowych Politechniki Slaskiej podczas immatrykulacji studentéw,
na ktérym odbywaty sie testy uruchomien poszczegdlnych podzespotéw obecnych w ramach

stanowiska demonstratora technologii Przemystu 4.0.
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Rys. 19: Stanowisko Demonstratora Przemystu prezentowane na uroczystos$ci immatrykulagji

Plany na 2025 rok

Plan badawczy zespotu Al-DIAG obejmuje kompleksowy zakres dziatan, majacych na celu roz-
woj efektywnych systemdw diagnostycznych dla przemystu. Wybdr innowacyjnych technologii,
precyzyjny dobdr obiektu badawczego oraz zastosowanie zaawansowanych algorytméw diagno-
stycznych stanowig kluczowe elementy projektu. Ostatecznym celem jest nie tylko skuteczna
detekcja uszkodzen, lecz takze udziat w wymianie wiedzy poprzez publikacje naukowe oraz pre-
zentacje na konferencjach branzowych. Dalsze kierunki rozwoju projektu demonstratora beda
ksztattowane przez wyniki badan, z myslg o dalszej optymalizacji i dostosowaniu systemu do
dynamicznie zmieniajacych sie potrzeb przemystu. W ramach niezbednych zmian planowane
jest wymienienie falownika oraz przeprowadzenie dalszych prac nad uktadem hydraulicznym.
W przysztosci stanowisko to bedzie wykorzystywane do prac nad zaawansowanymi programami

dziatajacymi automatycznie oraz nad projektami zwigzanymi z uczeniem maszynowym.
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7. Projekt Silesian Erne

W ramach projektu Silesian Erne zespét rozpoczat budowe drona quadrocoptera oraz mo-
dyfikacje wiekszego drona heksakoptera. Drony sg przygotowywane do udziatu w zawodach
Droniada 2025, w kategoriach ,Fly-To-Rescue”, a takze w ,Hydrozagadka”. W tym celu doko-
nano modyfikacji heksakoptera. Wykonano pomiary i zaprojektowano komponenty w Srodowi-
sku CAD, przygotowano je do wydrukowania technologia druku 3D i zamontowano na dronie,
aby przystosowaé heksakopter do zawoddw. Ponadto rozpoczeto budowe drona heksakoptera,
ktéry jest ukoriczony w 80% (Rys. [21)). GPS, nadajnik ERLS i silniki zostaty zamontowane na
gtdéwnej ramie drona. Rozpoczeto konfiguracje quadrocoptera za pomocg Ardupilota i Mission
Planner. Przeprowadzono loty testowe z heksakopterem, aby okresli¢ predkos¢ roztadowywania

sie baterii, a takze maksymalna predkos$¢ w locie.

Rys. 20: Quadrocopter z zamontowanym akumulatorem

Projekt Silesian Erne, reprezentowat i promowat SKN AI-METH na nastepujacych wyda-

rzeniach:

1. Konferencja "Realna odpowiedz szkolnictwa zawodowego na potrzeby pracodawcéw i
strategie rozwoju miasta Dabrowa Gérnicza”, (22 lutego 2024r., Techniczne Zaktady
Naukowe w Dabrowie Gérniczej)

2. Dzien Bezzatogowych Statkéw Powietrznych w ramach Europejskiego Miasta Nauki -
Katowice 2024, Tydzien Latania 27.05-02.06.2024 (29 maja 2024r., Chorzéw, Planeta-
rium Slaskie)

3. 27. Piknik Naukowy Polskiego Radia i Centrum Nauki Kopernik (15 czerwca 2024 roku,

Warszawa)
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8. Projekt ReXiO

Projekt ReXio zajmuje sie promowaniem roboterapii jako nowoczesnej metody wspierajace;
terapie dzieci z niepetnosprawnosciami. Jego gtéwnym elementem jest prowadzenie zajeé te-
rapeutycznych, warsztatéw i prezentacji dotyczacych zrobotyzowanej platformy Unitree Gol
EDU. Kluczowym aspektem projektu jest takze projektowanie i rozwdj dodatkowych urza-
dzen wspodtpracujacych z platforma. Dzieki podejsciu badawczo-rozwojowemu projekt nie tylko
prezentuje istniejace rozwigzania, ale takze aktywnie wptywa na przysztos$¢ robotyki w terapii.
Liderem projektu do potowy 2024 byta inz. Julia Nowak, jednak po uzyskaniu tytutu magistra
i zakofczeniu studiéw przekazata stanowisko lidera, ktére objat student Daniel Slusarz.
Opiekunem projektu niezmiennie od jego powstania pozostaje dr hab. Inz. Piotr Przystatka,
prof. PS, natomiast postanowiono wybra¢ opiekuna pomocniczego, ktérym zostat mgr inz.
tukasz Gateczka.

Dziatalno$¢ naukowa i popularnonaukowa
Uczestnictwo w wydarzeniach popularnonaukowych i kulturowych w celu prezentacji projektu
ReXio, miedzy innymi udziat w
e XVI Europejskim Kongresie Gospodarczym w dniach 7-9 Maj 2024,
e 14. Europejskim Kongresie Matych i Srednich Przedsiebiorstw 29-30 pazdziernika 2024,
e Tygodniu Robotéw na Politechnice Slaskiej 11-17 listopad 2024,
e 2. Walkach robotéw w szkole Abram,

e 27. Pikniku Naukowym Polskiego Radia i Centrum Nauki Kopernik, ktéry odbyt sie 15

czerwca 2024 roku w Warszawie,

e Prowadzenie warsztatéw i zajec terapeutycznych zwigzanych z roboterapig w Specjalnym
Osrodku Szkolno-Wychowawczym w Dabrowie Gérniczej (SOSW).

Projekty inzynierskie

W roku 2024 student bedacy cztonkiem SKN rozpoczat prace nad nastepujacym projektem
inzynierskim: o Daniel Slusarz, Demonstrator systemu sensorycznego do immersyjnej interakgji

w platformach kroczacych, opiekun dr hab. Inz. Piotr Przystatka, prof. PS.

Plany na 2025 rok

e Wykonanie podstrony internetowe] projektu — zaprojektowanie dedykowanej sekcji na
stronie internetowej AI-METH, gdzie beda dostepne informacje o projekcie, jego celach,
aktualnych dziataniach oraz przysztych planach,
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Rys. 21: ReXio na Europejskim Kongresie Gospodarczym

Otwarcie social mediéw (Instagram, LinkedIn) — zatozenie i aktywne prowadzenie profili
projektu w mediach spotecznosciowych, ktére pozwolg na dotarcie do szerszego grona
odbiorcéw, w tym terapeutdw, nauczycieli, rodzicéw, dzieci oraz potencjalnych partne-
réow. Instagram postuzy do prezentacji wizualnej dziatan, a Linkedln do nawiazywania

kontaktéw branzowych,

Zaprojektowanie nowych urzadzen terapeutycznych do platformy kroczacej — opracowa-
nie innowacyjnych narzedzi wspomagajacych terapie, dostosowanych do potrzeb pacjen-
tow oraz terapeutéw. Projekt obejmie analize obecnych rozwiazan, identyfikacje obsza-

réow oraz wdrozenie prototypéw urzadzen, ktére zwiekszg skuteczno$é terapii,

Przeprowadzenie testowych zajeé terapeutycznych — organizacja pilotazowych sesji te-
rapeutycznych, w ktérych zostang wykorzystane nowe urzadzenia i rozwigzania techno-
logiczne. Celem tych testéw bedzie zebranie opinii uzytkownikéw, ocena skutecznosci

terapii oraz dostosowanie urzadzen do realnych potrzeb pacjentéw

Zaprojektowanie i wykonanie elementéw platformy na podstawie inzynierii odwrotnej —
analiza istniejacych komponentéw, ich odwzorowanie i udoskonalenie w celu optymaliza-
cji dziatania platformy kroczacej. Proces ten pozwoli na lepsze dopasowanie konstrukcji

do potrzeb uzytkownikéw,

Organizacja warsztatéw i zaje¢ w szkotach — przygotowanie i przeprowadzenie interak-
tywnych zaje¢ dla ucznidéw, nauczycieli oraz specjalistéw, ktoére przybliza tematyke ro-
boterapii oraz nowych technologii. Warsztaty beda okazja do popularyzowania wiedzy
oraz zwiekszania $wiadomosci na temat nowoczesnych metod wspierania oséb z niepet-

nosprawnosciami.
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9. Konkurs finansowania projektow studenckich két nauko-
wych

V Konkurs finansowania projektéw studenckich két naukowych

W ramach naboru wnioskéw na projekty Studenckich Két Naukowych w ramach V Konkursu

finansowania projektéw studenckich két naukowych, SKN AI-METH uzyskato finansowanie dla

21 projektéw.

Ztozone wnioski dotyczyty nastepujacych projektéw:

Roboterapia — zastosowanie nowoczesnych technologii w terapii dzieci z niepetnospraw-

nosciami, budowa prototypu stanowiska z robotem typu cobot.
Zastosowanie inteligentnych materiatéw oraz tkanin w terapii i rehabilitacji.

Projekt i wykonanie systemu komunikacji bezprzewodowej dla miedzyplanetarnego tazika
Phoenix .

Projekt i wykonanie modularnego systemu do pobierania oraz analizy prébek dla mie-

dzyplanetarnego fazika Phoenix Ill - ukfad sensoryczny.

Projekt i konstrukcja modularnego uktadu sterowania ramienia robotycznego do zasto-

sowania w miedzyplanetarnym faziku Phoenix Il

Projekt i wykonanie modularnego systemu do pobierania oraz analizy prébek dla mie-

dzyplanetarnego tazika Phoenix Il — uktad wykonawczy.
Projekt i wykonanie ominikierunkowych két dla miedzyplanetarnego tazika Phoenix IIl.

Projekt i konstrukcja drona zwiadowczego wspotpracujacego z miedzyplanetarnym fazi-

kiem Phoenix IlI.

Projekt i konstrukcja modularnego uktadu napedowego ramienia robotycznego do zasto-
sowania w miedzyplanetarnym faziku Phoenix Il

Zastosowanie perowskitowych ogniw fotowoltaicznych w mobilnej platformie Phoenix IlI.

Opracowanie uktadu uniwersalnego uchwytu két osi skretnych wraz z zintegrowanym

montazem dla tazika Phoenix IlI.
Opracowanie koncepcji niezaleznego uktadu zawieszenia tazika Phoenix Il1.

Projekt i wykonanie modularnego systemu dystrybucji zasilania dla miedzyplanetarnego

tazika Phoenix IIl.

Projekt i konstrukcja modularnego uktadu nosnego ramienia robotycznego do zastoso-
wania w miedzyplanetarnym taziku Phoenix IlI.

Projekt i wykonanie systemu uzytkownika do zarzadzania praca miedzyplanetarnego ta-

zika Phoenix IlI.

Utworzenie dedykowanego stanowiska do prototypowania uktadéw scalonych.
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Zaprojektowanie i konstrukcja modularnego end-effectora ramienia robotycznego.

Opracowanie stanowiska pomiarowego oraz przeprowadzenie badan nad predykcja prze-
biegéw sygnatéw drganiowych.

Przeprowadzenie prac naprawczych oraz modernizacja platformy Phoenix I.
Modernizacja stanowiska do szybkiego prototypowania.

Projektowanie, wytwarzanie i wdrazanie urzadzen terapeutycznych w specjalistycznych

osrodkach dla dzieci z niepetnosprawnoscia - publikacja i prezentacja wynikow.
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VI Konkurs finansowania projektéw studenckich két naukowych

W ramach naboru wnioskéw na projekty Studenckich Két Naukowych w ramach VI Konkursu
finansowania projektéw studenckich két naukowych, SKN AI-METH uzyskato finansowanie dla

15 projektéw.
e Opracowanie interaktywnej tablicy manipulacyjnej przeznaczonej do terapii integracji
sensorycznej
e Zastosowanie interaktywnych gier w terapii oraz rehabilitacji

e Opracowanie prototypow urzadzen terapeutycznych angazujacych prace uktadu limbicz-
nego dziecka

e Interaktywne akcesoria kroczacej platformy ReXio wspierajace roboterapie z dzie¢mi z

niepetnosprawnosciami

e Opracowanie nowego inteligentnego systemu zasilania dla platformy Phoenix IlI

e Modernizacja systemu wizyjnego dla Platformy Phoenix Il - uktad optyczny

e Wykorzystanie wirtualnej rzeczywistosci do wspomagania procesu projektowania

e System ostrzegawczy i informacyjny dla tazika Phoenix Il

e Modernizacja systemu wizyjnego dla Platformy Phoenix Il - uktad przechwytujacy

e Opracowanie i wykonanie robota AMR przeznaczonego do zadan manipulacyjnych

e Opracowanie uktadu adaptacyjnego zawieszenia dla platformy Phoenix Il

e Analiza parametréow chemicznych i ekotoksycznych symulowanej gleby marsjanskie;j

e Demonstrator technologii dla Przemystu 4.0 — uktad symulacji uszkodzen sensoréw ci-
$nienia

e Demonstrator technologii dla Przemystu 4.0 - ukfad symulacji uszkodzen zbiornikéw
cieczy

e Zaprojektowanie i wykonanie infrastruktury sieciowej umozliwiajacej udostepnianie da-

nych projektowych w sieci lokalnej
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10. Konkursy na realizacje ksztatcenia zorientowanego
projektowo — PBL

W ramach naboru wnioskéw na realizacje ksztatcenia zorientowanego projektowo — PBL w
semestrze letnim 2023/2024 oraz semestrze zimowym 2024 /2025 uzyskano dofinansowanie na

realizacje nastepujacych projektéw:

1. Zaprojektowanie i wykonanie urzadzenia do granulowania odpadéw z procesu
druku 3D, realizowany przez studentéw zespotu Silesian Phoenix pod kierownictwem
Patryka Stawczyka. Opiekuni projektu Andrzej Jatowiecki, Matgorzata Muzalewska.

2. Opracowanie drona zwiadowczego wspéfpracujacego z tazikiem Phoenix IlI,
realizowany przez studentéw zespotu Silesian Phoenix pod kierownictwem Radostawa

Kepy. Opiekuni projektu Wawrzyniec Panfil, Andrzej Jatowiecki.

3. Opracowanie systemu wizyjnego do zastosowania na mobilnej platformie Pho-
enix I, realizowany przez studentéw zespotu Silesian Phoenix pod kierownictwem Ja-
kuba Gurgula. Opiekuni projektu Andrzej Jatowiecki, Matgorzata Muzalewska, Pawet
£o).

4. Nowoczesne technologie w treningu refleksu: Interaktywne urzadzenia wypo-
sazone w sztuczng inteligencje, realizowany przez studentéw zespotu Integral Senso.

Opiekuni projektu Matgorzata Muzalewska, Pawet t.9j.
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11.

Projekt Politechnika

W wyniku przeprowadzonego naboru na projekty realizowane z uczniami szkét $rednich

uzyskano dofinansowanie na realizacje nastepujacych projektéw podczas semestru letniego
2023/2024 i zimowego 2024 /2025:

1.

Liniowy towca: Projektowanie i Tworzenie Robota Line Follower, realizowany
wraz z uczniami Akademickiego Liceum Ogdlnoksztatcacego Politechniki Slaskiej w Gli-

wicach, ktérego opiekunami byli Andrzej Jatowiecki oraz Jakub Gurgul.

Mistrzowie Ringu: Projektowanie i Tworzenie Robota Sumo, realizowany wraz z
uczniami Akademickiego Liceum Ogélnoksztatcacego Politechniki Slaskiej w Gliwicach,

ktérego opiekunami byli Andrzej Jatowiecki oraz Radostaw Kepa.

MathSolver: Narzedzie Edukacyjne dla Uczniéw Szkét Srednich, realizowany wraz
z uczniami Akademickiego Liceum Ogélnoksztatcacego Politechniki Slaskiej w Gliwicach,

ktérego opiekunami byli Andrzej Jatowiecki oraz Jakub Gurgul.

Optymalizacja otunelowanych ukfadéw napedowych bezzatogowego statku po-
wietrznego realizowany z uczniami Technicznych Zaktadéw Naukowych w Dabrowie

Gérniczej, ktérego opiekunem byt Wawrzyniec Panfil.

Awaryjny system ladowania drona w przypadku uszkodzenia jednego z zespo-
téw napedowych realizowany z uczniami |l Liceum Ogdlnoksztatcacego im. Mikotaja
Kopernika w Kedzierzynie-Kozlu, ktérego opiekunem byt Wawrzyniec Panfil.

Zwienczeniem realizowanych projektéw byto wydarzenie ,Projekt Politechnika” po kazdym

semestrze, w ramach ktérego zaprezentowane zostaty wszystkie realizowane projekty w postaci

sesji plakatowej. Podczas sesji, zesp6t ekspertéw powotany przez Prorektora ds. Studenckich

i Ksztatcenia wyréznit jeden z naszych projektéw - Awaryjny system lgdowania drona w

przypadku uszkodzenia jednego z zespotéw napedowych. Jego cztonkowie, w przypadku,

gdy stang sie studentami Politechniki Slaskiej, otrzymaja stypendium w wysokoéci 700 zt

miesiecznie przez 10 miesiecy w pierwszym roku studidw.
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12. Finanse

Tab. 7: Sprawozdanie finansowe z dziatalnosci projektu Silesian Phoenix

Zrodto
wania

finanso-

Kwota
PLN

Rozliczono
PLN

Cel

162 000,00

162 000,00

V'  konkurs finansowania
projektéw studenckich kot
naukowych

Politechnika Slaska

81 000,00

22 000.00

VI konkurs finansowania
projektow studenckich két
naukowych

6 000.00

6 000.00

[l konkurs finansowania
projektéw realizowanych z
uczniami szkét ponadpod-
stawowych

3 000,00

3 000,00

[l konkurs finansowania
projektéw realizowanych z
uczniami szkét ponadpod-
stawowych

10 000,00

10 000,00

X konkurs na realiza-
cje ksztatcenia zoriento-
wanego projektowo - PBL

5 000,00

5 000,00

Xl konkurs na realiza-
cje ksztatcenia zoriento-
wanego projektowo - PBL

75 00,00

47 788,07

Dofinansowanie udziatu w
miedzynarodowych zawo-
dach tazikéw Marsjanskich
Canadian International
Rover Challange 2024

Ministerstwo Nauki
i Szkolnictwa Wyz-

szego

100 000,00

100 000,00

Dofinansowanie udziatu w
miedzynarodowych zawo-
dach tazikéw Marsjanskich
Canadian International
Rover Challange 2024

Srodki

pozyskane

od sponsoréw

50 000,00

50 000,00

Finansowanie dziatan
zwigzanych z realizacja
projektu Silesian Phoenix

RAZEM

492 000,00

405 788,07
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Tab. 8: Sprawozdanie finansowe z dziatalnosci projektu Integral Senso

Zrédto finanso- Kwota Rozliczono Cel
wania PLN PLN
) o 27 000.00 6 500.00 VI konkurs finansowania
Politechnika Slaska projektéw studenckich két
naukowych
5 000.00 5 000.00 Xl konkurs na realiza-

cje ksztatcenia zoriento-
wanego projektowo - PBL

Sponsor AIUT 3 500.00 3 500.00 Finansowanie dziatan
zwigzanych z realizacjy
projektu Integral SENSO

Razem 35 000.00 15 000.00

Tab. 9: Sprawozdanie finansowe z dziatalnosci projektu Al-DIAG

Zrédto  finanso- Kwota Rozliczono Cel

wania PLN PLN

Politechnika Slaska 18 000.00 13 632.27 VI konkurs finansowania
projektéw studenckich kot
naukowych

RAZEM 18 000.00 13 632.27
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Tab. 10: Sprawozdanie finansowe z dziatalnosci projektu ReXio

Zrédto  finanso- Kwota Rozliczono Cel

wania PLN PLN

Politechnika Slaska 9 000.00 633.16 Interaktywne akceso-
ria  kroczacej platformy
ReXio wspierajace ro-
boterapie z dzie¢mi z
niepetnosprawnosciami

RAZEM 9 000.00 633.16

Tab. 11: Sprawozdanie finansowe z dziatalnosci projektu Silesian Erne

Zr6édto  finanso- Kwota Rozliczono Cel

wania PLN PLN

Politechnika Slaska 3 000.00 2895.93 Finansowanie dziatan
zwigzanych z realizacja
projektu Silesia Erne

RAZEM 3 000.00 2895.93

Tab. 12: Sprawozdanie finansowe z dziatalnosci AI-METH

Zrédto  finanso- Kwota Rozliczono Cel

wania PLN PLN

Centrum populary- 1 000.00 995.15 Zakup materiatéw promo-

zacji nauki cyjnych w postaci koszulek

RAZEM 1 000.00 995.15

Tab. 13: Podsumowanie finanséw

Dysponent Kwota PLN Rozliczono PLN

Silesian Phoenix 492 000,00 405 788,07

Integral Senso 35 000,00 15 000,00

Al-DIAG 18 000,00 13 632,27

ReXio 9 000,00 633,16

Silesian Erne 3 000,00 2 895,93

AlI-METH 1 000,00 995,15

RAZEM 558 000,00 438 944,58
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13.

Projekty inzynierskie i prace dyplomowe

W roku 2024 studenci bedacy cztonkami SKN rozpoczeli prace nad nastepujacymi projektami

inzynierskimi:

Jakub Konsek, Projekt symulacji uszkodzeh zaworéw regulacyjnych, opiekun dr hab.
inz. Piotr Przystatka, Wydziat Mechaniczny Technologiczny,

Mateusz Korzonek, Projekt stanowiska do symulacji uszkodzen sensoréw przyptywu
cieczy, opiekun dr. inz. Wojciech Jamrozik, Wydziat Mechaniczny Technologiczny,

Kamil Zielonka, Projekt systemu sterowania pompy hydraulicznej do demonstratora
technologii Przemystu 4.0, opiekun dr hab. inz. Piotr Przystatka, Wydziat Mechaniczny

Technologiczny,

Michat Puzon, Projekt stanowiska do symulacji uszkodzen zbiornikéw cieczy, opiekun
dr. inz. Sebastian Rzydzik, Wydziat Mechaniczny Technologiczny,

Karol Lech, Projekt stanowiska do symulacji uszkodzen sensoréw cisnienia, opiekun dr.

inz. Wojciech Jamrozik, Wydziat Mechaniczny Technologiczny.

Daniel Slusarz, Demonstrator systemu sensorycznego do immersyjnej interakcji w plat-
formach kroczacych, opiekun dr hab. inz. Piotr Przystatka, prof. PS, Wydziat Mecha-
niczny Technologiczny.

Julia Balcar Prototyp interaktywnej tablicy manipulacyjnej, opiekun dr. inz. Matgorzata
Muzalewska, Wydziat Mechaniczny Technologiczny

Kornelia Boczkowska Oprogramowanie urzadzenia do terapii integracji sensorycznej,

opiekun dr. inz. Matgorzata Muzalewska, Wydziat Mechaniczny Technologiczny.

Oraz pracami dyplomowymi:

Patryk Stawczyk Urzadzenie do pobierania probek gleby dla robota eksploracyjnego

Phoenix Ill, opiekun dr. inz. Wawrzyniec Panfil Wydziat Mechaniczny Technologiczny.

Poza tym, w roku 2024 studenci SKN zakonczyli z sukcesem nastepujace projekty inzy-

nierskie:

Jakub Gurgul, Model planowania optymalnej trasy dla numerycznego modelu terenu
z zastosowaniem algorytméw grafowych, opiekun prof. dr hab. inz. Marcin Wozniak,
Wydziat Matematyki Stosowane;j,

Szymon Bogacki, Projekt i konstrukcja modularnego systemu dystrybucji zasilania dla
tazika Phoenix Ill, opiekun dr inz. Andrzej Jatowiecki, Wydziat Mechaniczny Technolo-
giczny,

Patryk Stawczyk, Opracowanie koncepcji niezaleznego uktadu zawieszenia tazika Pho-

enix |1, opiekun dr inz. Andrzej Jatowiecki, Wydziat Mechaniczny Technologiczny,
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e Rafat Zientek, Projekt i konstrukcja mocowania kota w mobilnej platformie jezdnej

Phoenix Ill, opiekun dr inz. Andrzej Jatowiecki, Wydziat Mechaniczny Technologiczny.
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14. Sukcesy

W roku 2024, podczas licznych konkurséw, w ktérych brali udziat cztonkowie naszego kota,

jak i projekty przez nich prowadzone, udafo sie osiggna¢ liczne sukcesy:

Canadian International Rover Challenge

W sierpniu 2024 roku nasz zespét Silesian phoenix wzigt udziat w prestizowych zawodach Ca-
nadian International Rover Challenge (CIRC) 2024 w Kanadzie. Sposréd 20 druzyn z catego
$wiata zajeliSmy 8. miejsce, co stanowito dla nas znaczace osiagniecie na arenie miedzynaro-
dowe;j.

Najwiekszy sukces odnieslismy w misji Arm Dexterity, gdzie nasi operatorzy wykazali sie
wyjatkowa precyzja w sterowaniu ramieniem robotycznym. To wtasnie w tym zadaniu Phoenix
[1l pokazat petnie swoich mozliwosci, a nasze umiejetnosci zostaty docenione wysoka punktacja.

Nasza zaawansowana platforma Phoenix I, wyposazona w 10 kamer, pozwalata na precy-
zyjna obserwacje otoczenia i nawigacje bez utraty jakosci obrazu. Innowacyjne podwozie, wy-
konane niemal w catosci z materiatéw kompozytowych dostarczonych przez firme Cosmotech,
znacznie obnizyto wage tazika w poréwnaniu z konkurencyjnymi konstrukcjami, co zwiekszyto
jego mobilnos¢ i efektywnosc.

projekt zostat wspotfinansowany z budzetu panstwa w ramach zadania zleconego przez
Ministra Nauki pt. " Udziat zespotu Silesian Phoenix w miedzynarodowych zawodach Canadian
Rover Challenge 2024" . Przyznane wsparcie wyniosto 100 000 zt, a catkowity budzet projektu
siegnat 175 000 zt. Srodki te umozliwity rozwdj technologii, udoskonalenie konstrukcji tazika

oraz pokrycie kosztéw zwigzanych z udziatem w zawodach.

Sukcesy projektu Integral SENSO na 20th Scientific Conference ” Me-
dical and Sport Technologies” oraz ,,Young Biomechanists Conference”
im. prof. Dagmary Tejszerskiej

W dniach 17-19 maja 2024 cztonkowie zespotu Integral SENSO wzigli udziat w jubileuszowe;j
20. Konferencji Naukowej ,Medical and Sport Technologies” oraz w towarzyszacej jej ,Y-
oung Biomechanists Conference” im. prof. Dagmary Tejszerskiej. Podczas wydarzenia zesp6t
zaprezentowat az sze$¢ prac konkursowych w ramach ,Best Student’s Poster Awards”:

1. Parkitny K., Wilk K., £éj P., Muzalewska M., Nowak M., Zabuska-Mamczur J.: ,Arm
stabilizing keyboard overlay”

2. Nowak J., Gateczka t.., Muzalewska M., Nowak M., Zabuska-Mamczur J.: ,Robotherapy

— implementation of advanced robotic systems in children's therapy”

3. Slusarz D., Gateczka t., Muzalewska M., Nowak M., Zabuska-Mamczur J.: ,Interactive

toy for sensory integration therapy”
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4. Wilk K., Nowak J., £6j P., Muzalewska M., Nowak M., Zabuska-Mamczur J.: , Interactive
breathing exercisers and their impact in speech therapy”

5. Hudziak S., téj P., Muzalewska M., Witczak E.: ,Dynamometric mat for gait analysis
and rehabilitation”

6. Girek S., Slusarz D., Gateczka t., Nowak M., Zabuska-Mamczur J., Muzalewska M.:
JInteractive piano for children’s therapy”

Z duma informujemy, ze zespét roboterapii, prezentujacy stanowisko z wykorzystaniem Cobota,
zdobyt Il miejsce w konkursie posterowym. Jest to dla nas niezwykle prestizowe wyrdznienie,
ktére stanowi potwierdzenie wysokiego poziomu prowadzonych przez nas badan nad wykorzy-
staniem technologii robotycznych w terapii dzieci.

Ponadto, projekt ,Dmuchawka” — innowacyjna zabawka wspierajaca terapie oddechowa —
uzyskat specjalne wyrdznienie jury. Doceniono jej unikalne wtasciwosci terapeutyczne oraz
interaktywne funkcje, ktére moga znaczaco wspierac procesy terapeutyczne u dzieci. Sukcesy
te sg efektem zaangazowania i ciezkiej pracy catego zespotu Integral SENSO oraz wsparcia,
ktére otrzymujemy zaréwno ze strony Srodowiska naukowego, jak i specjalistéw pracujacych z
dzie¢mi z niepetnosprawnosciami.

Szczegdlne podziekowania kierujemy do Pani Magdaleny Nowak, Pani Jolanty Zabuska-
Mamczur oraz Pani Ewy Witczak z Specjalnego Osrodka Szkolno-Wychowawczego dla Dzieci
i Mtodziezy Niepetnosprawnej w Dabrowie Gérniczej za nieoceniong pomoc merytoryczng,
wsparcie i zaangazowanie w rozwdj naszych projektéw. Zdobyte nagrody i wyr6znienia stanowia
dla nas ogromna motywacje do dalszej pracy i rozwoju innowacyjnych rozwigzan wspierajacych

terapie oraz edukacje dzieci z niepetnosprawnosciami.

Rys. 22: 20th Scientific Conference "Medical and Sport Technologies’ oraz ,Young Biomechanists
Conference”
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Rys. 23: 20th Scientific Conference

name
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Rys. 24: 20th Scientific Conference
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Publikacje

Jednak nie tylko wyniki konkursowe stanowig o sukcesach naszego Kota, w tym roku réwniez

publikacje naukowe stanowity duzy procent naszego dorobku. A s3 to:
Rozdziaty w zeszycie pokonferencyjnym Metody Komputerowe 2024 (ISBN 978-83-951185-5-

5):

Whtodarczyk D., Jatowiecki A.: Analiza numeryczna kompozytowego ramienia typu rocker

zastosowanego w taziku Phoenix |lI

Kepa R., Slusarski A., Jatowiecki A.: Zabezpieczenia uktadéw elektronicznych na plat-

formie mobilnej Phoenix I

Gurgul J., tozinski W., Jatowiecki A.: Aktywne sterowanie skrecaniem przedniej i tylne;

osi na przykfadzie tazika Phoenix Il

Gateczka t., Wylezot M., Muzalewska M., Upper limb stump model generator with

implemented hardness model

Rozdziaty w monografii Przeglad Osiggnie¢ Studenckich Két Naukowych Dziatajacych Przy
KPKM Tom 2 (ISBN 978-83-60759-34-9):

Breczewski J., Cojg U.: Zastosowanie sond elektrycznych do badan na rzecz zréwno-
wazonego rolnictwa oraz podtrzymania zycia na Marsie w kontekscie przysztych misji
zatogowych

Krafczyk W., Gurgul J.: System nawigacji globalnej dla autonomicznych robotéw mo-
bilnych

Gurgul J., Stawczyk P., Bogacki Sz., Zientek R., Jatowiecki A., 6] P.: System analizy
sygnatéw wibroakustycznych na platformie mobilnej w kontekscie systemu wibroizolacyj-
nego

Gurgul J., Stawczyk P., Bogacki Sz., Zientek R., Jatowiecki A., téj P.: Koncepcja pa-

sywnych elementéw ttumienia drgan na platformie mobilnej Phoenix Ill

Kaca M., Nowak P., Szwajca Sz., Czaja P., Panl W., Pawetczyk A.: Opracowanie i rozwdj

bezzatogowego statku powietrznego z funkcja monitorowania otoczenia

Stanistawski J., Stasiuk F., Przystatka P.: Badania poréwnawcze gtebokich sieci neuro-

nowych w zadaniu klasyfikacji uszkodzen wybranego uktadu automatyki

Wilk K., Kramarz M., Girek S., Muzalewska M.: Rzep_CHECK - pomoc logopedyczna
wspomagajaca zdolnosci motoryczne oraz fonetyczne dziecka

Nowak J., Kobielski M., Slusarz D., Muzalewska M.: Czworonozna Platforma Kroczaca
W Terapiach Dzieci — Robopies REXIO

Wycisto M., Szumierz O., Wilk K., téj P.: Diodobtysk - urzadzenie stymulujace dla

dzieci z niepetnosprawnosciami
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15. Sponsorzy

Zaden z realizowanych projektéw nie jest w stanie realizowaé swoich zadah, bez wsparcia
zewnetrznych partneréw. W zwiagzku z tym, jednym z istotnych elementéw dziatalno$ci SKN
jest aktywne poszukiwanie firm i instytucji, chetnych do wsparcia naszych dziatan.

W 2024 roku kontynuowano wspétprace z nastepujacymi firmami:

e [ALTEN Delivery Center Eastern Europe]
e [COSMOTECH,

e |South Tech|

[UT]
o SOLIDEXPERTI

>I

SOLIDEXPERT (rys. jest jednym z najwiekszych dystrybutoréw oprogramowania z
rodziny SOLIDWORKS oraz rozwigzan chmurowych 3DExperience w Polsce. Poza sprzedaza
oprogramowania, firma zajmuje sie kompleksowym wdrazaniem nowoczesnych rozwigzan z
zakresu PLM oraz ERP. Poza tym SOLIDEXPERT aktywnie wspiera rozwdj projektéw stu-
denckich, poprzez udostepnianie licencji na oprogramowanie SOLIDWORKS oraz umozliwiajac
dostep do platformy 3DExperience. Wszystko to pozwolito zespotowi Silesian Phoenix na ujed-
nolicenie Srodowiska pracy oraz wprowadzenie standardéw zarzadzania zasobami projektowymi

zgodnymi z wiodacymi trendami na rynku pracy.

\'
. SOLIDEXPERT

Rys. 25: Logo firmy SOLIDEXPERT

ALTEN Delivery Center Eastern Europe (rys. to jednostka biznesowa firmy ALTEN
Group, ktéra powstata w wyniku potaczenia dwéch centréw dostarczajacych ustugi inzynieryjne
i technologiczne w Rumunii i Polsce. Obecnie firma zatrudnia ponad 400 pracownikéw i oferuje
ustugi konsultingowe w dziedzinie inzynierii i IT dla klientéw z branz takich jak motoryzacja,
lotnictwo, energetyka, finanse czy nauki zycia. ALTEN Group, do ktérej nalezy ADC Eastern
Europe, dziata w sektorach takich jak lotnictwo i kosmonautyka, obrona i marynarka wojenna,
bezpieczenstwo, motoryzacja, kolejnictwo, energia, nauki zycia, finanse, handel detaliczny, te-
lekomunikacja i ustugi.

COSMOTECH (rys. jest biurem projektowo-konstrukcyjnym specjalizujacym sie w

projektowaniu i wykonywaniu funkcjonalnych prototypéw. Opracowana przez firme technologia
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A

ALTEN
Rys. 26: Logo firmy ALTEN

formowania struktur lekkich opartych na materiatach kompozytowych pozwala na szybka i

fatwa realizacje pomystéw swoich klientow.

{8 COSMOT=CH

Rys. 27: Logo firmy COSMOTECH

SouthTech (rys. jest przedsiebiorstwem zajmujacym sie obrébka skrawaniem CNC
oraz projektowaniem i modelowaniem 3D. Do kazdego zlecenia podchodza indywidualnie w
taki sposéb, aby kazdy Klient byt jak najbardziej zadowolony z otrzymanych produktéw oraz
obstugi. Firma podejmuje sie produkcji jednostkowej oraz seryjnej na podstawie dostarczonej
dokumentacji technicznej, jak i wykonywaniem catych projektéw od podstaw - wtaczajac w to
rowniez etap konceptu oraz pomoc przy doborze odpowiednich materiatéw oraz technologii
produkgcji.

SOUTHTECH
—

Rys. 28: Logo firmy SouthTech
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AIUT (rys. jest jednym z wiodacych dostawcéw zaawansowanych systeméw robotyki i
automatyki na Swiatowe rynki przemystowe i uzytecznosci publicznej. taczac wiedzg inzynierska
i technologie inteligentnej automatyzacji, rozwigzania AIUT doskonalg procesy produkcyjne i

intralogistyczne, pozwalajac osigga¢ naszym klientom jeszcze wiecej korzysci.

Rys. 29: Logo firmy AIUT
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16.

Podziekowania

Na sprawng realizacje dziatan SKN AI-METH ma wptyw wiele oséb, ktérym pragnielibySmy

podziekowal w szczegdlnosdci. Bez ich wsparcia realizacja naszych pomystéw byfaby znacznie

trudniejsza, jesli nie niemozliwa.

Sktadamy wiec szczegdlne podziekowania dla:

prof. dr hab. inz. Marka Pawefczyka, aktualnego Rektora Politechniki Slaskiej, za

rozbudowe $rodowiska sprzyjajacego rozwojowi studenckich pomystéw i inicjatyw.

prof. dr hab. inz. Anny Chrobok, aktualnej Prorektor ds. Studenckich i Ksztatcenia,
za aktywne wspieranie inicjatywy studenckich, dazacych do rozwoju nauki na naszej
Uczelni.

prof. dr hab. inz. Bozenie Skotud, aktualnej Prorektor ds. Ogdlnych, za wspieranie
dziatai Studenckich K6t Naukowych na Politechnice Slaskiej i umozliwienie ich ciagtego

rozwoju.

prof. dr hab. inz. Sebastianowi Werle, aktualnemu Prorektorowi ds. Nauki i Wspét-
pracy Miedzynarodowej, za aktywne wspieranie realizowanych projektéw i promowanie

dziatalnosci Két Naukowych.

prof. dr hab. inz. Arkadiusza Mezyka, bytemu Rektorowi Politechniki Slaskiej, za
tworzenie na Politechnice Slaskiej, rodowiska sprzyjajacego rozwojowi studenckich po-
mystéw i inicjatyw.

prof. dr hab. inz. Tomasza Trawinskiego, bytemu Prorektorowi ds. Infrastruktury
i Promocji, za umozliwienie uczestnictwa w wydarzeniach promocyjnych Politechniki

Slaskiej, w ramach, ktérych mieliémy mozliwoéé promowania naszego Kota.
prof. dr hab. inz. Marka Pawelczyka, bytemu Prorektorowi ds. Nauki i Rozwoju, za

wspieranie inicjatywy studenckich, dazacych do rozwoju nauki na naszej Uczelni.

prof. dr hab. inz. Wojciecha Szkliniarza, bytemu Prorektorowi ds. Studenckich i
Ksztatcenia, za wspieranie dziataii Studenckich Két Naukowych na Politechnice Slaskie]
i umozliwienie ich ciagtego rozwoju.

prof. dr hab. inz. Bogustawa tazarza, bytemu Prorektorowi ds. Ogdlnych, za wspie-

ranie realizowanych projektéw i promowanie dziatalnosci K6t Naukowych.

dr hab. inz. Anny Timofiejczuk, prof. PS, bytej Pani Dziekan Wydziatu Mecha-
nicznego Technologicznego, za ciagte wspieranie naszych inicjatyw, promowanie naszej
dziatalnosci wsrdd firm i partneréw Wydziaty Mechanicznego Technologicznego, jak réw-

niez za wsparcie finansowe.

dr hab. inz. Marka Pfaczka, prof. PS, bytemu Prodziekanowi ds. Ksztatcenia na
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Wydziale Mechanicznym Technologicznym, za umozliwianie studentom realizacji zain-
teresowan w SKN, w sposéb nie kolidujacy z studiowaniem.

e dr hab. inz. Wojciecha Sitka, prof. PS, bytemu Prodziekanowi ds. Infrastruktury i

Organizacji, za otwarto$¢ na nasze pomysty i wspieranie w ich realizacji.

e dr hab. inz. Damiana Gasiorka, prof. PS, bytemu Prodziekanowi ds. Wspétpracy i

Rozwoju, za promowanie naszych projektéw w otoczeniu gospodarczo-spotecznym.

e dr hab. inz. Marka Wylezota, prof. PS, Kierownikowi Katedry Podstaw Konstrukgji
Maszyn, za umozliwienie korzystania z pracowni i zasobéw Katedry, jak réwniez wsparcie

merytoryczne w trakcie realizacji projektéw.

e dr inz. Romana Kmieciaka, Kierownikowi Centrum Nowych Technologii, za umozli-

wienie dostepu do pomieszczen CNT.

e mgr Anety Fryda, Pracownikowi Administracyjnemu Katedry Podstaw Konstrukcji Ma-

szyn, za obstuge administracyjng oraz finansowa realizowanych przez nas projektéw.

e dr inz. Marcina Januszki, Adiunktowi na Katedrze Podstaw Konstrukcji Maszyn, za

wsparcie naszych dziatan od strony promocyjne;j.

e Grzegorza Krawczyka, za aktywne promowanie i wspieranie naszych projektéw w ra-

mach wydarzen organizowanych z udziatem Wydziatu Mechanicznego Technologicznego.

e dr hab. Aleksandry Ziembiriskiej-Buczyriskiej, Witolda Sciezki oraz catemu ze-
spotowi Centrum Popularyzacji Nauki, za umozliwienie uczestnictwa w wydarzeniach
popularnonaukowych organizowanych przy udziale Politechniki Slaskiej oraz wspieranie

dziatalnosci Kofa.

e Magdzie Pawlaczek, Natalii Miler, Martinowi Hu¢ oraz catemu zespotowi Cen-
trum Promocji i Komunikacji, za wsparcie naszych dziatan w zakresie promocji wta-
snej oraz promocji Politechniki Slaskiej.

¢ Iwony Rusinowskiej, Anny Rymarowicz, Marty Matyjaszek oraz catemu zespo-
towi Centrum Obstugi Studiéw, za obstuge administracyjng oraz finansowa projektéw

realizowanych w ramach programéw PBL oraz IDUB.

e Joannie Szabtowskiej oraz catemu zespotowi Studenckiego Centrum Kreatyw-

nosci za mozliwos¢ uzycia przestrzeni na cele wystawiennicze Kota.
Poza tym pragniemy podziekowaé wszystkim osobom spoza Politechniki Slaskiej, ktére
przyczynity sie do rozwoju Kota. W szczegdlnosci pragniemy podziekowacé:

e dr inz. Arturowi Pollakowi, dr inz. Sebastianowi Temicha oraz mgr inz. Jacka
Kucharczykowi, z APA GROUP.

e Annie Dziedzic oraz Klaudii Fedko z SOLIDEXPERT.
e Magdalenie Sojka oraz Monice Dobrzynskiej z ALTEN Delivery Center Eastern

Europe.
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e Markowi Drewniakowi z AIUT.
e tukaszowi Padjaskowi z zespotem z COSMOTECH.

¢ Pawfowi Ramianowi z zespotem z SouthTech.
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17. Plany na 2025 rok

W ramach zaplanowanych dziatan na rok 2025 przewiduje sie udziat w wydarzeniach:
e Piknik Naukowy Polskiego Radia i Centrum Nauki Kopernik
o Noc Naukowcéw Politechniki Slaskie]
e Slaski Festiwal Nauki
e Majowka Mtodych Biomechanikéw
e Konferencja Robotéw Mobilnych
e Turniej Walk Robotéw organizowany przez ZSTIO nr 3 w Katowicach ElektroAbram

e inne wydarzenia popularnonaukowe oraz konferencje, dla ktérych na ten moment nie

mamy szczegbtowych informacji.
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