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Zeszyt naukowy zawiera 37  prezentowanych na  Studenckiej 
23  2021 roku 

na Wydziale Mechanicznym Technologicznym 
rganizowali studenci i pracownicy Katedry 

tod komputerowych 
 

-  
-  m  
- termodynamika, 
- robotyka, 
- mechatronika, 
- aerodynamika, 
- informatyka, 
- optymalizacja, 
-  

 przygotowanie artyku  i 

nferencyjnych, 
a Komitetowi Organizacyjnemu za przygotowanie obrad konferencji. 

za 
przedstawicielom firmy MESco Sp. z o. o. 

i potrzebie organizacji tego rodzaju kon
w 
naukowych. 
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Streszczenie. 

cykloidalnego, dedykowanego dla robotycznej 

 
 
 
 

COMPARATIVE DURABILITY ANALYSIS OF TWO PROTOTYPES 
OF A CYCLOIDAL SERVO DRIVE 

 
Abstract. The aim of this paper is to put forward the results of comparative durability analyses 
conducted for specific parts of two prototypes of a cycloidal gear motor dedicated for a robotic 
mobile platform. Material, technological and mechanical Finite Element Method analyses have 
been performed and finally the validity of the implemented corrections in the second prototype 
has been demonstrated. 

1. Wprowadzenie 
 

w ramach  projektu prototy
-

ia przedstawiono na rysunku 1. W prototypie robota Phoenix III 

o symulacje MES, n
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Fig. 1. Image of the broken elements in the first version of the reducer 

  
 

2.  
  

i j). 

 
 

 
Fig. 2. Load scheme for the cycloidal gear, own elaboration based on the literature [3][4] 

 

prototypu pierwszego 

i 
i 

i od 23 do 79 [N], 
przy czym i 
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3.  
 

 
 

 

e 
left) as well as prototype II (on the right) 

 

 
 

 
Fig. 4. Von Mises stress comparison for prototype 

(on the left) as well as prototype II (on the right) 
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- Prusament PET-G (ko
cykloidalne) i ColorFabb XT-

 

ne w kole 

reduktora. 

 

 

 

4.  Wnioski 

 

prototypu. 
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