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Plan prezentacji

= Wstep
= Robot Phoenix1
= Symulator

’ = Testy

= Whnioski i podsumowanie
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Wstep

Geneza

Potrzeba przetestowania robota w symulatorze
podczas przygotowan na zawody ERC.

, Cel pracy
Opracowanie symulatora robota
eksploracyjnego bazujgcego na rzeczywistym
obiekcie.
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Robot Phoenix1
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Podwozie
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Manipulator
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Symulator
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Testy
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Wyniki testow

Przedzial czasowy [s]

Etap przejazdu

10

0-18 Wyjazd z bazy (teren plaski) 2 =
» r r
TS Zmdw d Przegub Catkowita wartosc pracy [J]
25-28 Teren plaski Q1 142.96
28-35 Zjazd w dol
‘ £ 76372.06
35-50 Teren plaski Q i
50-60 Teren pofaldowany Q3 16112.73
60-80 Podjazd do stromego wzniesienia Q4 794.42
80-95 Zjazd
95-110 Jazda po wznesieniu QD -65.12
112 can ‘ n
110-112 Napotkanie zbyt stromego podjazdu Suma 93357.06
112-120 Jazda po wzniesieniu
120-143 Teren pofaldowany
143-150 Zatrzymanie
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Whioski i podsumowanie
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Dziekujemy za uwage

Sponsorzy i Partnerzy projektu Silesian Phoenix
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